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Zugehoriges Datenblatt 00 MaRblatt - Dimension sheet
Associated data sheet ‘ VS \HlaZUStart b Index| Revision Nr.
ydromotoranobau 21 1_ 1 M
210 061-01 I | ISO REXROTH + PARKER  |—"——"— 00610

VacuStar 900 = 621 Rexroth 56, 63/ Parker F12- 60 + F12- 40 = 232
VacuStar 1300 = 772 Rexroth 81, 90/ Parker F12- 80 =242
371 VacuStar 1600 = 922 Rexroth 107, 125/ Parker F12-110 = 248
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_ Hydromotor schmematisch gezeichnet
Anziehdrehmoment Pos. 30 + 35, MA =79 Nm
_ . _ Wellenuberstand Hydromotor 11mm
(xx) Bei Ausfuhrung 210061-03 wird Pos.25 durch Pos.27 ersetzt. ellomirtorstand Vacustar 0.5
Pos.45 wird mit Pos.32 an Pos.5 angeschraubt. crenuersiand vacusiar 7.>mm
Abstand Kupplung zu Kupplung 4mm
Weitere Abmalde sieche Maldblatt: 920080-00M
Positionsnummern siehe Stuckliste: 210061-01 oder 210061-02
ssued._|27:06.2007 M.WaRmer gzgtr;(f;d 10.03.2008 D.Reinger fﬁ;ﬁméﬁt 10.03.2008 R.Jager CVS engineering GmbH, GroRmattstrae 14, D-79618 Rheinfelden Schutzvermerk
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